
❏ Solvision (2D与深度学习)



Print Inspection

OCR

Inspect Defect

Robot Guidance

Presence/Absence 
checking

Food inspection

Surface inspection

Plastics/injection inspection

Precision Measurement

Barcode Reading

Alignment

Assembly Verification

傳統視覺 深度學習視覺重疊

❏ 传统视觉与深度学习比较



1、高效率：
例如用传统算法去评估一个棋局的优劣，可能需要专业的棋手花大量
的时间去研究影响棋局的每一个因素，而且还不一定准确。而利用深
度学习技术只要设计好网络框架，就不需要考虑繁琐的特征提取的过
程。这也是 DeepMind公司的AlphaGo 能够强大到轻松击败专业的
人类棋手的原因，它节省了大量的特征提取的时间，使得本来不可行
的事情变为可行。

2、可塑性：
在利用传统算法去解决一个问题时，调整模型的代价可能是把代码重
新写一遍，这使得改进的成本巨大。深度学习只需要调整参数，就能
改变模型。这使得它具有很强的灵活性和成长性，一个程序可以持续
改进，然后达到接近完美的程度。

3、普适性：
神经网络是通过学习来解决问题，可以根据问题自动建立模型，所以
能够适用于各种问题，而不是局限于某个固定的问题。

❏ 传统视觉与深度学习比较



❏ Solvision可处理的事项

Food Inspection Assembly VerificationFood Inspection



多暇疵影片：

Iphone充电头测试

相机：1只

优点：多暇疵检测

Surface Inspection



檢測PCB板影片： 检测PCB板

相机：1只

优点：用Golden Sample教导系
统，让系统自行找出与Golden
Sample不同的PCB板，不需要制
造协暇来让系统学习。

Assembly 
Verification



OCR运用影片：

日期检测

相机：4只(不论瓶子如转，
都可以拍到日期)

优点：

立体的产品，使用深度学习
的方式来做，可提高辨视率。



布料檢測影片：

布料检测

相机：1只

优点：

更容易找出暇疵且不需要特
殊的光源来打光，系统即可
进行暇测疵检。



檢測透明瓶影片：

化妆品检测

相机：1只

优点：
不需特殊打光，即可找出瓶
子坐标位置及方向



算数量的运用影片：

数量检测

相机：1只(Fov内都可以算出
数量)

优点：

使用深度学习的方式来做，
可提高辨视率，即使产品靠
的再紧都可以正确辨视



❏使用环境要求



Ⅰ测试目的

使用我司Solvision产品的深度学习（Deep Learning）方法，
辨识位置没有对象与对象在外面（放不进去位置）。

备注：放置对象长度：30cm



Ⅱ测试方法
类别 描述

NG 对象在外面，没有被放进去位置

Empty 位置没有对象

NG Empty



型号 Solvision

相机规格 Teli（230万画素）

工作距离 44cm

Deep Learning 方法 ObjectLocalization

训练图片张数 68张

Deep learning训练时间 20min

Ⅲ 测试条件

工
作
距
离
：
4
4 
c
m



Ⅳ 测试结果 绿框是检测出来Empty结果 ， 红框是检测NG结果



Ⅳ 测试结果



Ⅳ 测试结果 绿框是检测出来Empty结果



Ⅳ 测试结果 绿框是检测出来Empty结果 ， 红框是检测NG结果




